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Freilaufende Räder mit EC-Aussenläufer-

motor und integrierter Leistungselektronik

Eigenschaften und Ausführung

Aufbau und Wirkungsweise

Durch die Außenläuferausführung des EC-Motors und
seine kompakte Bauart bei hoher Leistungsdichte, ist der
Motor für den Einsatz in der Lüftungs- und Klimatechnik
prädestiniert. Der EC- Motor verbindet die Wartungs-
freiheit der Asynchronmaschine mit den regeltech-
nischen Eigenschaften des Gleichstrommotors,

Die Rosenberg Radialventilatoren mit freilaufendem,
rückwärtsgekrümmten Hochleistungslaufrad der Bau-
reihen GKHR bzw. GKHM bilden in Verbindung mit einem
elektronisch kommutierten Aussenläufermotor (EC-
Motor) mit neu entwickelter integrierter Leistungs-
elektronik eine sehr kompakte, lufttechnisch und
konstruktiv optimale Ventilatoreinheit.
Durch dieses Antriebskonzept entsteht eine sehr
kompakte Einheit bei der der EC-Controller und der EC-
Motor nicht mehr räumlich voneinander getrennt montiert
werden müssen. Der Netzanschuss als auch der
Anschluss von Steuer- und Signalleitungen erfolgt direkt
am Motor.
In Kombination mit dem Antriebskonzept mit integrierter
Leistungselektronik, flexibler Laufradfertigung und
leistungsfähiger Blechverarbeitung fertigen wir Ven-
tilatormodule, die einen größtmöglichen Kundennutzen
bieten und auf die konstruktiven Bedürfnisse der
Kundenanwendung optimal abgestimmt sind.

Abhängig von der Bauform sind die Ventilatoreinheiten
lieferbar als:

Motorlaufrad ohne oder mit lose beigefügter
Einströmdüse
Ventilatoreinbaumodul

Elektronisch kommutierte Motoren sind Gleichstrom-
motoren mit Nebenschlußcharakteristik. Im Gegensatz
zum herkömmlichen Gleichstrommotor mit mecha-
nischer Kommutierung entfallen hier die verschleiß-
behafteten Elemente wie Kollektor und Kohlebürsten. Sie
werden durch eine wartungsfreie Elektronik ersetzt. EC-
Motoren zeichnen sich durch einen sehr hohen
Wirkungsgrad sowie optimales Steuerungs- und Re-
gelungsverhalten aus. Der Einsatz von Elektronik
ermöglicht die Implementierung von Zusatzfunktionen
wie z.B. Druckregelung, Master- Slave- Betrieb.

GKHR:

GKHM:

EC-Motor

Free blowing fans with EC- external rotor-

motor and integrated power electronics

EC-Motor

Features and Construction

GKHR:

GKHM:

motorized impeller (mounted and balanced)
with or without inlet cone (loose)
fan module

Design and operation

Due to the external rotor design, the EC motor with its
compact design and high power density is particularly
predestined for use in ventilation and air conditioning
applications. The EC-Motor combines the maintenance
free operation of asynchronous machines with the
efficiency control advantages of a direct current motor,

Rosenberg radial fans of the ranges GKHR and GKHM
with free running impeller are very compact units. With
regard to the air movement, the fans have an optimum
design. They combine an electronically commutated
external rotor motor with a new designed integrated
power electronics.

Using this design concept for the drive, a very compact
unit was realized in which the controller and the motor are
not devided anymore. Both power supply and control
leads are connected directly at the motor.

The combination of the integrated power electronics
motor, together with flexible production of impellers and
efficient sheet metal handling, makes it possible to
manufacture fan modules for various applications.
Constructive demands of the customer can be met.

The fan modules can be provided as:

Electronic commuted motors (EC motors) are DC motors
with shunt characteristics. Contrary to the conventional
DC motors with mechanical commutation, no wear and
tear elements such as collectors and carbon brushes are
required. They are substituted by maintenance-free
electronic circuitry in the EC controller. EC motors are
characterised by their high efficiency and optimal open-
/closed-loop control characteristics. The utilisation of
electronic circuitry furthermore allows for the realisation
of additional functions as e.g. closed loop pressure
control, master- slave operation.



folgende Vorteile sind herauszuheben.

• Erheblicher Wirkungsgradvorteil beim Betrieb
des Ventilators im gesamten Drehzahl bereich.

• Durch die hohe Leistungsdichte des EC- Motors
kann die Motorbaugröße reduziert werden.
Dadurch können Verluste bedingt durch die
Motorversperrung bei direktgetriebenen Ven-
tilatoren verringert werden.

• Weniger zusätzliche Wärmeentwicklung. Da-
durch kann die Kühlleistung der raumluft-
technischen Anlage verringert werden.

• Die maximale Drehzahl ist nicht von der
Netzfrequenz abhängig.

• Die kompakte Ausführung des Außenläufer-
motors bleibt erhalten.

Elektrischer Anschluß

Drehzahlsteuerung

Hinweis zur Kennliniendarstellung

Fördermitteltemperatur

Der Netzanschluss sowie die Kontaktierung sämtlicher
Steuer- und Signaleingänge erfolgt direkt am Motor.
Somit entfällt der aufwändige Anschluss mit ab-
geschirmten Kabel.

Die stufenlose Drehzahlvorgabe des Motors erfolgt durch
Anschluss eines externen Potentiometers (Zubehör) oder
ein externes 0-10 Volt / PWM Signal.

Die in den Kennlinien angegebene Wirkungsgrade und
Leistungsaufnahmen beziehen sich auf das komplette
System einschließlich aller Verluste durch Laufrad,
Antriebsmotor und integrierter Leistungselektronik.

Die Ventilatoren der Baureihe GKH_ sind zur Förderung
von Luft und sonstigen, nicht aggressiven Gasen oder
Dämpfen geeignet. Die maximale Fördermitteltemperatur
beträgt 40°C.

especially at low speeds.

• Major efficiency advantages during operation in
all situations.

• The motor construction size can be reduced as a
result of the EC-Motors high performance.
Hereby minimising the losses as a result of motor
blockage with direct driven fans.

• Less additional heat generation. Herby reducing
the required cooling performance of the air
handling unit.

• The maximum speed is independent of the
power frequency.

• The construction of the external rotor motor
remains compact.

Electrical Connection

Speed control

Performance curve - note

Air temperature

Both power supply and control leads are connected
directly at the motor.
Thus, no shielded cable needs to be used.

The motor can be speed controlled steplessly, by using
an external potentiometer (accessory) or by an external 0-
10 V / PWM signal.

The efficiencies and power consumptions mentioned
always relate to the complete system including all losses
caused by the impeller motor and the commutation unit.

The fans of the GKH_ range are suitable for air and other
non-aggressive gases or steams. The maximum tem-
perature of the medium is 40°C.
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Kennliniendarstellung / Performance curve

Freilaufende Räder mit EC- Außenläufermotor

Die Kennliniendarstellung zeigt die statische Drucker-
höhung p als Funktion des Volumenstroms. Diefa
Kennlinien beziehen sich auf eine Luftdichte von 1,2
kg/m . Die Wirkungsgradkennlinien geben den System-3

wirkungsgrad der kompletten Einheit bestehend aus EC-
Controller, EC- Motor und Laufrad wieder.

The performance curve indicates the static pressure in-

Free blowing fan with EC- external rotor- motor

crease p as a function of the volume flow. The per-fa
formance curves refer to an air density of 1,2 kg/m . The3

efficiency curves as shown on the performance curves
indicate the system efficiency of the complete unit made
up of EC-Controller, EC-Motor and impeller.

Formelzeichen / Technical Formula

Benennung / Description
Einheit
/ Unit

U Nennspannung / Rated voltage V

Pmax
Motoraufnahmeleistung / Motor power
consumption

kW

Imax Nennstrom / Rated current A

nmax Ventilatordrehzahl / Fan speed min

t max. zulässige Fördermitteltemperatur / max.
permissible medium temperature

-1

R °C

p statische Druckerhöhung / static pressure increase Pa

L

fa

WA A - Schallleistungspegel / A - sound power level dB(A)

n
[min ]-1

u
[m/s] Korr

1

1

... ... ...

1 2 3

4

7

6

5

8

1

2

Kennlinien konstanter Drehzahl /
performance curves of constant speed

Umfangsgeschwindigkeit / radial speed

3 Wirkungsgradkorrektur /
correction of efficiency

Schallleistungspegel L /4 WA8
sound power level

5 Wirkungsgrad / efficiency

6

7

8

Kennlinie bei unterschiedl. Drehzahlen /
performance curve at various speeds

Statischer Druck / static pressure

Luftvolumenstrom / air volume

Benennung / Description
Einheit
/ Unit

L
relativer Schallleistungspegel / relative sound
power level

dB

L
Oktav - Schallleistungspegel / Octave sound
power level

dB(A)

L
Freiansaug-Schallleistungspegel / Free inlet sound
power level

dB(A)

L
Freiausblas-Schallleistungspegel / Free outlet
sound power level

dB(A)

L Gehäuse- u. Freiausblas-Schallleistungspegel /
Casing and free-outlet sound power level

dB(A)

Wrel

WOkt

WA5

WA6

WA8

1100

1750 43%

1600

1450

[min ][Pa] [in.WG]

p p

1000

900

800

700

600
1300

1200

1100

1000

900

500

400

300

200

100

0 0

0.50

1.00

1.50

2.00

2.50

3.00

3.50

4.00

4.50

-1
fa fa

0

0 0.40 0.80 1.20 1.60 2.00 2.40 2.80 3.20 V[m/ ]

2000 4000 6000 8000 10000 V[m /h]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 V[C.F.M.]

56%

50%

54%

91

86

87

75
74

75

79

80

84

88

87
92

82

82

83

83

79

78

79

88 dB(A) = LWA8

58%

1750

1600

46,7

42,7
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Typenschlüssel / Reference Code

Stromart / Type of current

Ausführung / Design

Bauform / Type

Radnenngröße / Impeller diameter

Polzahl / Number of poles

mechanische Ausführung / mechanical design

Radbaureihe / Type of wheel

Radbreite / Impeller width

Motortyp / Motortype

Paketlänge / Stack length

Fortlaufende Nummer / Consecutive no.

G = EC-Motor Antrieb / EC-motor drive

KH = Freilaufendes Rad mit Aussenläufermotor
Free running impeller with external rotor motor

R = Rotorlaufrad / Motorized impeller
M = Ventilatoreinbaumodul / Fan modul

500 = 500 mm

C = 12

I = integrierte Leistungselektronik
integrated electronics

W = Wirkungsgradoptimiertes Laufrad
High efficiency impeller

in mm

6 = 150

G K H R 500 - C I W .110 .6 IF - 001

9



GKH_355

Pmax = maximale Leistung / maximum power
Imax = maximale Stromaufnahme EC- Controller / Max. input current EC- Controller
nmax = maximale Ventilatordrehzahl / Max. fan revolutions per minute

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_ 355-CIW.110.6FF 19,5 29 380-480 50/60 3,00 4,60 3050

10



GKH_355

GKHM

Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request

11

21
9

35
9

35
6

38
2

346

401

11

395

450

500

21
9

35
9

23
8

23
5

110 67

164

70
35

6

31
5

38
2

331

270

1,5
6

GKHR

10

252

M10 (8x45°)
Tiefe / depth 25mm



GKH_400

Pmax = maximale Leistung / maximum power
Imax = maximale Stromaufnahme EC- Controller / Max. input current EC- Controller
nmax = maximale Ventilatordrehzahl / Max. fan revolutions per minute

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_400-CIW.123.6FF 18,5 29,5 380-480 50/60 3,4 5,3 2600

12



GKH_400

GKHR

GKHM

123 76

11

40
4

40
4

24
8

39
5

42
2

24
8

26
7

35
5

39
5

(8
x4

5°
)

42
2

23
5

-1
,5

7

1,5
184

240

309

70

252

M10 (8x45°)
Tiefe / depth 25mm

324

379

11

420

450

500

Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request
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GKH_450

14

1100

[min ]
2050 43%

54%

55%

50%

57%
1850

1650

1350

1200

900

[Pa] [in.WG]

p p

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 V[C.F.M.] 4000 4500

1000

900

800

700

600

500

400

300

200

100

0
0

0 0.25 0.50 0.75 1.00 1.25 1.50 1.75 V[m³/h]2.252.00

1000 2000 3000 4000 5000 6000 V[m³/h]7000 8000
0

0.50

1.00

1.50

2.00

2.50

3.00

3.50

4.00

4.50

-1

fa fa

1500

1050 73
72

74

76

77

83

82

80

83

88

89

82

84

86

87

92

91

78

79

87 dB(A) = LWA8

Pmax = maximale Leistung / maximum power
Imax = maximale Stromaufnahme EC- Controller / Max. input current EC- Controller
nmax = maximale Ventilatordrehzahl / Max. fan revolutions per minute

n
[min ]

u
[m/s]

2050 48,7 1

1850 44 1

1650 39,2 1

1500 35,7 1

1350 32,1 0,99

1200 28,5 0,98

1050 25 0,97

900 21,4 0,96

WA5

-1 Korr

L = LWA8 - 6 dB
LWA6 = LWA8 - 3 dB
LWokt Austritt= LWA8 - LWrel

Wokt EintrittL = LWA5 - LWrel

Woct outletL = LWA8 - LWrel

Woct inlet WA5 - WrelL = L L

f
[Hz]

L

Eintritt-
Seite /

inlet side
[dB]

Austritt-
Seite /

outlet side
[dB]

63 -4 -2

125 -3 0

250 0 0

500 -3 -3

1K -6 -5

2K -7 -7

4K -12 -14

8K -15 -20

10

Wrel

Düsenbeiwert /
Calibration factor
k = 145

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_450-CIW.138.6FF 19,5 35 380-480 50/60 3,1 4,9 2050



GKH_450

GKHR

GKHM

138 82

11

45
4

45
4

27
7

43
8

46
4

27
7

30
0

40
0

43
8

(8
x4

5°
)

46
4

23
5

-1
,5

8

1,5
209

265

339

70

252

M10 (8x45°)
Tiefe / depth 25mm

354

409

14

535

580

630

Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request
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GKH_500

1100

1750 43%

1600

1450

[min ][Pa] [in.WG]

p p

1000

900

800

700

600
1300

1200

1100

1000

900

500

400

300

200

100

0 0

0.50

1.00

1.50

2.00

2.50

3.00

3.50

4.00

4.50

-1
fa fa

0

0 0.40 0.80 1.20 1.60 2.00 2.40 2.80 3.20 V[m³/h]

2000 4000 6000 8000 10000 V[m³/h]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 V[C.F.M.]

56%

50%

54%

91

86

87

75
74

75

79

80

84

88

87
92

82

82

83

83

79

78

79

88 dB(A) = LWA8

58%

Pmax = maximale Leistung / maximum power

max = maximale Stromaufnahme EC- Controller / Max. inputI current EC- Controller

max = maximale Ventilatordrehzahl /n Max. fan revolutions per minute

n
[min ]

u
[m/s]

1750 46,7 1

1600 42,7 1

1450 38,7 1

1300 34,7 1

1200 32 1

1100 29,4 0,99

1000 26,7 0,98

900 24 0,97

WA5

-1 Korr

L = LWA8 - 6 dB
LWA6 = LWA8 - 3 dB
LWokt Austritt= LWA8 - LWrel

Wokt EintrittL = LWA5 - LWrel

Woct outletL = LWA8 - LWrel

Woct inlet WA5L = L - LWrel

f
[Hz]

L

Eintritt-
Seite /

inlet side
[dB]

Austritt-
Seite /

outlet side
[dB]

63 -3 -2

125 -4 0

250 0 1

500 -3 -3

1K -6 -5

2K -7 -9

4K -12 -16

8K -15 -22

10

Wrel

Düsenbeiwert /
Calibration factor
k = 180

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_500-CIW.155.6IF 25 41 380-480 50/60 3,5 5,4 1750
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GKH_500

Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request

GKHR

GKHM

155 97,5

12

51
0

51
0

31
0

49
0

51
5

31
0

33
7

45
0

49
0

(8
x4

5°
)

51
5

23
5

-1
,5

9

1,5
234

290

378,5

70

252

M10 (8x45°)
Tiefe / depth 25mm

393,5

448,5

14

535

580

630
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GKH_560

[min ]
-1

[Pa] [in.WG]

p pfa fa

900

1400

1300

1200

1100

1000

900

800

700

55%

60%

56%

49%

800

700

600

500

400

300

200

100

0 0

0.50

1.00

1.50

2.00

2.50

3.00

3.50

0

0 0.50 1.00 1.50 2.00 2.50 3.00 3.50 V[m³/h]

2000 4000 6000 8000 10000 12000 V[m³/h]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 V[C.F.M.]

45%

75
74

80

81

76

79

82

87

91

90

86

85

83

84

86

87

83
77

78

88 dB(A) = LWA8

Pmax = maximale Leistung / maximum power

max = maximale Stromaufnahme EC- Controller /I Max. input current EC- Controller

max = maximale Ventilatordrehzahl /n Max. fan revolutions per minute

n
[min ]

u
[m/s]

1400 41,8 1

1300 38,8 1

1200 35,8 1

1100 32,8 1

1000 29,8 1

900 26,9 0,99

800 23,9 0,98

700 20,9 0,97

WA5

-1 Korr

L = LWA8 - 6 dB
LWA6 = LWA8 - 3 dB
LWokt Austritt= LWA8 - LWrel

Wokt EintrittL = LWA5 - LWrel

Woct outletL = LWA8 - LWrel

Woct inlet WA5L = L - LWrel

f
[Hz]

L

Eintritt-
Seite /

inlet side
[dB]

Austritt-
Seite /

outlet side
[dB]

63 -3 -2

125 -4 0

250 0 1

500 -3 -3

1K -6 -5

2K -7 -9

4K -12 -16

8K -15 -22

10

Wrel

Düsenbeiwert /
Calibration factor
k = 220

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_560-CIW.174.6IF 26,5 52 380-480 50/60 3,1 4,8 1400
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GKH_560

Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request

GKHR

GKHM

174 105,5

12

57
0

57
0

34
8

54
1

56
4

34
8

37
7

50
0

54
1

(8
x4

5°
)

56
4

23
5

-1
,5

10

1,5
261

317

412,5

70

252

M10 (8x45°)
Tiefe / depth 25mm

427,5

482,5

14

585

750

800
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GKH_630

[min ]
-1

[Pa] [in.WG]

p pfa fa

52%

600

500

400

300

200

100

0 0

0.50

1.00

1.50

2.00

2.50

0

0 0.50 1.00 1.50 2.00 2.50 3.00 3.50 V[m³/h]

2000 4000 6000 8000 10000 12000 V[m³/h]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 V[C.F.M.]

35%

Pmax = maximale Leistung / maximum power

max = maximale Stromaufnahme EC- Controller /I Max. input current EC- Controller

max = maximale Ventilatordrehzahl /n Max. fan revolutions per minute

n
[min ]-1

u
[m/s] Korr

1

1

LWA5 = LWA8 - 6 dB
LWA6 = LWA8 - 3 dB
LWokt Austritt= LWA8 - LWrel

Wokt EintrittL = LWA5 - LWrel

Woct outletL = LWA8 - LWrel

Woct inlet WA5L = L - LWrel

f
[Hz]

L

Eintritt-

Wrel

Seite /
inlet side

[dB]

Austritt-
Seite /

outlet side
[dB]

63

125

250

500

1K

2K

4K

8K

Düsenbeiwert /
Calibration factor
k10 =

Ventilatortyp

Fan type

Gewicht / weight [kg]

GKHR GKHM

Pmax

[kW]

Imax

[A]

nmax

[min ]-1

Nenn-
spannung [V]
Rated voltage

f

[Hz]

GKH_630-CIW.195.6IF 28,5 58,5 380-480 50/60 2,4 3,9 1050

-2 -4

-2 0

0 0

-3 -1

-6 -5

-7 -9

-12 -15

-15 -19

1050 35,2

950 31,8

850 28,5 0,97

775 26 0,96

700 23,5 0,95

600 20,1 0,93

500 16,8 0,82

400 13,4 0,75
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1050
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76
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Andere Plattenabmessungen auf Anfrage / other dimensions on request
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Anschlußdiagramm Connection diagram

GKH_ mit integrierter
Leistungselektronik

GKH_ with integrated
electronics
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Applikationen

Drehzahlvorgabe mit externem Potentiometer /

0-10 Volt Signal / PWM- Signal

Die EC-Ventilatoren mit integrierter Leistungselektronik

bieten die Möglichkeit des direkten Anschluss von

externen Sollwertvorgaben zur Regelung der Drehzahl.

Die aufgeführten Applikationen stellen Verwendungs-

möglichkeiten dar, wie sie üblicherweise in lüftungs-

technischen Anlagen verwendet werden. In den Illustra-

tionen ist ein Potentiometer als Sollwertvorgabe dar-

gestellt. Alternativ kann jedoch immer ein:

- externes Spannungssignal (0-10V)

- externes PWM-Signal

verwendet werden.

Folgende Anwendungen sind kurz beschrieben.

- Drehzahlvorgabe mit externem Potentiometer /

0-10 V Signal / PWM- Signal

- Konstantdruckregelung

- Konstantvolumenstromregelung durch

Differenzdruckmessung an der Einströmdüse.

Optional: Anzeige des Volumenstroms am

Differenzdrucksensor.

- Master Slave Funktion

a) Drehzahlvorgabe durch externes Potentiometer

b) Drehzahlvorgabe durch 0-10 Volt Signal generiert

aus einer übergeordneten DDC.

c) Drehzahlvorgabe durch PWM Signal generiert

durch einen Kompaktregler.

Das Potentiometer steht in den nachfolgend aufge-

führten Illustrationen stellvertretend für die drei im

Bild a) - c) dargestellten Drehzahlvorgaben.

Applications

Number of revolutions default with external

potentiometer / 0-10 V signal / PWM signal

The EC fans with integrated commutation unit offer the

possibility of the direct connection of external nominal

value settings for the regulation of the speed. The

specified applications represent ranges of application,

how they are usually used in ventilation installation plants.

In the illustrations a potentiometer is represented as

desired value default.

Alternatively can however always:

- external voltage signal (0-10V)

- external PWM

are used.

The following applications are briefly described.

- Number of revolutions default with external

potentiometer / 0-10 V signal / PWM signal

- constant pressure control

- constant flow rate regulation by differential

pressure measurement at inlet cone.

Optionally: Display of the flow rate at the

differential pressure sensor.

- Master Slave function

a) No. of revolutions default by ext. potentiometer

0-10 V signal generated from a superior DDC.

c) number of revolutions default by PWM signal

generated by a compact controller.

The potentiometer stands in the in the following

performed illustrations on behalf for three in the

picture a) - c) to shown speed default.

b) number of revolutions default by
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Konstantdruckregelung

Anwendung bei Konstant(über)druckregelung im Klima-

gerät oder in der Prozesslufttechnik wenn konstante

Anlagendrücke gefordert werden.

Anwendung bei Konstant(unter)druckregelung im Klima-

gerät oder in der Prozesslufttechnik. Z.B. Zentralent-

lüftung über gemeinsames Rohr- oder Kanalsystem

wenn verstellbare Ventile oder Klappen verwendet

werden.

Constant Pressure Control

Application with constant pressure control in the air

conditioner or in the processing air technology if constant

plant pressures is to be demanded.

Application with constant pressure control in the air

conditioner or in the processing air technology. E.G.

central exhaust over common tubing or duct system if

adjustable valves or flaps to be used.
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Konstantvolmenstromregelung durch Differenz-

druckmessung an der Einströmdüse

Durch eine Ringmessleitung an der Einströmdüse kann

der Volumenstrom des Ventilators ermittelt werden (siehe

Abschnitt Volumenstrom-Messeinrichtung im Katalog vor-

spann). Die Auswahl des benötigten Differenzdruck-

sensor p erfolgt dabei nach folgendem Zusammenhang.�

Der Düsenbeiwert k10 ist dem verwendeten Ventilator

zugeordnet und ist jeweils unten rechts am Kennlinien-

feld angegeben. Der Volumenstrom [V] ist der Ventilator-

kennlinie zu entnehmen. Der Wert des benötigten

Differenzdrucksensor ist immer rechnerisch zu ermitteln,

da der benötigte Differenzdruck den in der Kennlinie

angegebenen statischen Druck pfa bei weitem

überschreiten kann.

Bei der Verwendung des Differenzdrucksensors RVT

(siehe Zubehör) besteht die Möglichkeit den einge-

stellten Volumenstrom direkt am Sensor abzulesen. Beim

Differenzdrucksensor RVT muss zu diesem Zweck nur

der entsprechende Düsenbeiwert k10 eingestellt werden.

Der Volumenstrom wird in der Einheit m³/h angezeigt.

Constant flow rate regulation by differential

pressure measurement at the inlet cone

The flow rate of the fan can be determined by a circular

lead at the inlet cone (see section Air volume testing

device in catalogue prefix). The choice of the required

difference pressure sensor p occurs after the following

connection.

�

The calibration factor k10 is assigned to the used fan and

is given in each case below on the right in the

characteristic diagram. The volume stream [V] is to be

taken from the air performance curves. The value of the

required difference pressure sensor is to be determined

always mathematically, because the required difference

pressure can cross static pressure given in the air

performance curve by far.

By the use of the difference pressure sensor RVT (see

accessories) the possibility exists to read the opposed

volume stream directly in the sensor. By the difference

pressure sensor RVT only the suitable calibration factor

k10 must be put for this purpose. The volume stream is

indicated in the unity m ³ / h.
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Differenzdrucksensor

Differenzdrucksensor mit LCD Display

Potentiometer im Gehäuse

Messbereiche / Measuring range:

PU 5 0 - 500 Pa Art.-Nr. H40-00004

PU 10 0 - 1000 Pa Art.-Nr. H40-00005

PU 20 0 - 2000 Pa Art.-Nr. H40-00020

PU 40 0 - 4000 Pa Art.-Nr. H40-00040

Messbereiche / Measuring range:

RVT 500 0 - 500 Pa Art.-Nr. H40-00021

RVT 1000 0 - 1000 Pa Art.-Nr. H40-00022

RVT 2000 0 - 2000 Pa Art.-Nr. H40-00023

Art.-Nr. H55-00053

Sensor mit Membranmesswerk zur Messwertüber-

tragung von Druck, Unterdruck oder Differenzdruck nicht

aggressiver Gase.

Sensor mit LCD- Display zur Anzeige des Differenzdruck.

Bei Verwendung einer Einströmdüse mit Ringmesslei-

tung kann der Volumenstrom direkt auf dem Display des

Sensors angezeigt werden. Der Druck wird in der Einheit

[P ], der Volumenstrom in der Einheit [m³/h] angegeben.a

Potentiometer 10 kOhm im Gehäuse IP 54 montiert.

Drehbereich 0 - 270°. Skalierung 0 - 100% zur stufenlosen

manuellen Drehzahlvorgabe.

Abmessungen (B x H x T): 65 x 65 x 60

Differential pressure sensor

Differential pressure sensor with LCD display

Potentiometer in the housing

Sensor with lead diaphragm element for transmitting of

pressure, draught, or differential pressure of non-aggres-

sive gases.

Sensor with LCD display for monitoring the differential

pressure. The flow rate of the fan can be determined by a

circular lead at the inlet cone. In this case the air volume is

directly displayed on the sensor. The pressure is

indicated in the unit [ P ], the flow rate in the unit [ m³/h ].a

Potentiometer 10 kOhm in the housing; IP 54. Range of

rotation 0 - 270°. Scaling 0 - 100%.

Dimensions (W x H x D): 65 x 65 x 60
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